Tri Auto ZX2

Configuracdes recomendadas

* Estes procedimentos sédo com base nas configuragées padréo. Quando alterar as configuracdes padrao, certifique-se de que as configuracdes sejam
as esperadas antes da utilizacéo.

* Use as limas com muito cuidado e, em caso de discrepancia das configuragées, siga sempre as recomendacdes do fabricante para cada lima.

Certifique-se de ler as instrugdes de uso que acompanham o produto antes de usar o Tri Auto ZX2. m

MORITA

O Tri Auto ZX2 é um motor endoddntico capaz de estabelecer permeabilidade apical (negociagéo), uma superficie deslizante e executar a fungcdo de modelagem de canal usando a
funcdo EMR (localizagéo de apice). O modo de operacao, a velocidade de rotagéo da lima e os valores de torque s&o definidos inicialmente em cada memodria.
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Remova a dentina saliente do orificio
do canal e, em seguida, modele o canal
de forma que a lima possa ser inserida
paralelamente ao eixo do dente.

Descricao de icones

» ' Modo elétrico para determinagéo do canal
radicular com eletrodo de referéncia

/s | Controle de rotac&o do motor em
“I7 conjunto com a fungdo EMR

‘ Irrigagéo

2 Localizagao de apice %
(negociacao manual)

Vocé também pode ignorar
esta etapa e determinar o apex durante a
negociagao e a criagao da superficie
deslizante na etapa 3.
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Ao usar a fungdo EMR, insira
a lima até que o medidor
alcance a posicao @

indicada na ilustragao a
direita.

Negociacéo e .
superficie deslizante %

m 3 3 0 0 rirnin

mw oGP 1804eq

S <

n Modelagem do
canal
m4 300 tfrnin

m oTR 180deq

S <

Limas

« Niquel-titanio: N° 10-20 (t02)
» Aco inoxidavel: N° 10-15 (t02)
« Limas para via de permeabilidade
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Pressione para baixo aproximadamente
1 segundo para evitar que a lima recue
e, em seguida, remova-a. Repita a
sequéncia até que o medidor alcance a
posicao @ indicada na ilustragao a
direita. Quando o medidor
alcangar 0,5, a rotagao da lima
para automaticamente.

il Limas

| * Niquel-titanio: N° 20 e limas de
“ modelagem maiores.
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* O tamanho final da lima depende do formato
individual do canal.

Puxar a cada
trés rotagdes
inversas.
(Movimento OTR)

Empurre a lima lentamente para
iniciar a modelagem do canal.
Quando a lima comega a girar na
direcao oposta, puxe-a para cima
rapidamente e repita a sequéncia.
Quando o medidor alcangar o
ponto definido de 0 a rotacéo
da lima para automaticamente.
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Configuragdes padrao

Quase todos os canais podem ser tratados com as memorias de m1 a m4.

Meméria Modo Usos principais
m1 EMR Localizagao de apice
m2 (sentid%vt\{orério) Modelar a parte superior do canal.
m3 OGP Negociacao e criagdo de uma via de permeabilidade para um canal normal.
m4 OTR Modelagem de canal para um canal normal.
m5 OGP Negociacao e criagdo de uma via de permeabilidade para um canal complexo.
m6 OGP Criacao de uma via de permeabilidade para um canal complexo.
m7 OTR Modelagem de canal para um canal complexo.
m8 ccw Solugao de injegéo, como o hidréxido de calcio etc.

(sentido inverso)

Digitalize o cédigo QR para
saber mais sobre sequéncias
especificas para seus arquivos

preferidos.

Marcas comerciais e marcas comerciais registradas:

Os nomes de empresas, produtos, servigos etc., usados no presente manual sdo marcas
comerciais ou marcas comerciais registradas detidas por cada empresa.
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