Tri Auto ZX 2 Asegurese de leer las instrucciones de uso adjuntas antes de utilizar el Tri Auto ZX2.
N * Estos procedimientos se basan en la configuracién predeterminada. Si se cambia la configuracion predeterminada hay que asegurarse de que la
Aj ustes recomendados configuracién es la adecuada antes de usar.
* Use las limas con mucho cuidado y siga las recomendaciones del fabricante. MO R |T/\

El Tri Auto ZX2 es un motor endoddntico que puede establecer la permeabilidad apical (negociar), una via de permeabilidad y realizar el modelado del conducto mientras se utiliza la funcién EMR (localizacion
del apice). El modo de utilizacién, la velocidad de rotacion de la lima y los valores de par se establecen inicialmente en cada memoria.

Conformacion de la parte Localizacion del apice (& . Negociacion y via [ n Conformacion del [ZRF
superior del conducto (negociacién manual) % 3 de permeabilidad % conducto %
m3 300 rirnin m4 300 rirnin

mw oGP 1804eq S < T m oTR 180deq S < T

También puede omitir este “

paso y determinar el apice durante la
creacion de Negociacion y via de

i.- permeabilidad en el paso 3. 3 ‘ Limas iwl Limas
Abridor Lima de mano « Niquel-titanio: #10-20 (t02) | + Niquel-titanio: #20 y limas de
. |+ Acero inoxidable: #10-15 (t02) k. conformacion mayores.
‘u- | u N  Limas de via de permeabilidad T
— — —_ 3 — E — %
{ } i |
Je Je Je

* El tamafio final de la lima dependera de la forma del
conducto.

Tire hacia arriba
cada tres rotaciones
hacia atras.
(movimiento OTR)
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Retire la dentina que sobresale del Mientras se usa la funcion

Presione durante aproximadamente 1

Avance lentamente con la lima para

orificio del conducto y déle forma de EMR, inserte la lima hasta segundo para evitar que la lima retroceda iniciar la conformacién del conducto.

modo que la lima pueda insertarse que el medidor alcance la y luego tire hacia arriba. Repita la Cuando la lima empiece a rotar en

paralelamente al eje del diente. posiciéon @ tal y como se secuencia hasta que el medidor alcance la direccion inversa, retire la lima
muestra en la ilustracion de posicién @ tal y como se muestra en la rapidamente; repita la secuencia.

la derecha. imagen de la derecha. Cuando el
medidor alcanza 0,5, la rotacion de

la lima se detiene automaticamente.

Cuando el medidor alcanza el
punto establecidoo, la lima se
detiene automaticamente.

Descripcion de iconos

» ! Modo eléctrico para la localizacion del
conducto radicular con contraelectrodo

7| Control de rotacion del motor junto
LI con la funcion EMR
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https://www.morita.com/jmmc/en/support/download-center/?filterTagIds=556&languageIds=EN&categoryid=585

Configuracién predeterminada

Casi todos los conductos pueden ser tratados con las memorias m1 hasta m4.

Memoria Modo Usos principales
m1 EMR Localizacion del apice
m2 (adgl‘ell\:]te) Conforme la parte superior del conducto.
m3 OGP Negociacion y realizacion de una via de permeabilidad para un conducto normal.
m4 OTR Conformacién de conducto para un conducto normal.
m5 OGP Negociacion y realizacién de una via de permeabilidad para un conducto complejo.
mé6 OGP Realizacion de una via de permeabilidad para un conducto complejo.
m7 OTR Conformacién de conducto para un conducto complejo.
m38 (gt(r:g\s’) Inyeccion de una solucion como hidréxido de calcio, etc.

Escanee el codigo QR para
obtener mas informacion sobre
las secuencias concretas de las

limas.

Marcas comerciales y marcas comerciales registradas:
El nombre de empresas, productos, servicios, etc. usados en este manual son marcas
registradas propiedad de las empresas respectivas.
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